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iIRMP-3

Plataforma flexible para diversos tipos de misiones

El iRMP-3 es una maquina robotica modular y controlada a distancia, disefiada para su despliegue seguro en entornos
peligrosos. Ofrece la flexibilidad de adaptarse a las necesidades del terreno y realizar diversas tareas segun la
situacion. Aunque se construyd principalmente para el desminado, puede adaptarse a una variedad de fines de
ingenieria, tales como movimiento de tierras, fresado u operaciones de carga.

Mando a distancia Tren motriz e hidraulica Operacion

Alcance del control remoto de hasta 6,5 Potencia de salida de 280 kW (375 hp), Consumo medio de 10 I/h. Autonomia de
km, fiable incluso en entornos con alta sistema hidraulico de trabajo a 42 MPa hasta 10 horas por depdsito bajo carga.
interferencia de sefial. con un caudal de 360 I/min.

Configuracion

Madulo de desminado Mddulo de fresado Cargando mdédulo
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Especificaciones rapidas

Parametro Valor

Ancho de la unidad de trabajo 3400 mm

Capacidad de carga nominal 3000 kg

Carga de vuelco 3500 kg

Peso operativo 14 700 kg

Motor 280 kW / 375 HP

Hidraulica 42 MPa, 363 L/min

Rango de control 1000 -6 500 m (segun el equipamiento)
Consumo =10 L/h /arribaa 10 h

Contacte para mas informacion

invitech.cz s.r.o. | sales@invitech.cz, stroje.invitech.cz/irmp3, +420 602 450 717




