IRMP-3
Roboticka Moduldrna Platforma 3000

Odmirnovac / frézovacia jednotka ¢ bager ¢ naklada¢ ® manipulator (roboticka ruka)

Hlavné technické vlastnosti

=  Moduldrna platforma: odminovac, fréza, bager, nakladac, manipulator
» Sirka pracovnej jednotky: 3 400 mm

= Nominalna nosnost: 3 000 kg, preklapacie zatazenie: 3 500 kg

=  Prevadzkova hmotnost: 14 700 kg

=  Motor 280 kW / 375 HP

= Pracovnd hydraulika: 42 MPa, prietok 363 |/min

= Dialkové ovladanie az 6,5 km; spolahlivé aj v rusSnom prostredi

= Nizka poruchovost, jednoduchy servis v teréne

= Spotreba v primere 10 I/h; az 10 hodin préce na jednu nadrz



Technické udaje stroja iRMP-3

Parametr
Dlka
Sirka
Vyska
Sirka pracovnej jednotky
Nominalna nosnost
Objem lopaty
Objem lopaty (s materidlom)
Prekldpacie zatazenie
Prevddzkova hmotnost
Maximalni tazna sila
Zdvihova sila
Zdvih vyloZznika
Spustanie vyloznika
Zatvaranie lopaty
Vysypanie lopaty
Max. rychlost vpred (1. a 2. rychlost)
Tlak pojazdu
Tlak pracovnej hydrauliky
Prietok pracovnej hydrauliky
Maximalny vykon pri 2200 ot/min
Objem palivovej nadrze
Hibka kopania

Dosah dialkového ovlddania (S+A)

Jednotka
mm
mm
mm

mm

km/h
MPa
MPa
[/min

kw / HP

mm

km

Hodnota
7224
2200
2492
3400
3000
0,85
0,98
3500
14700
68,79
110

6,5

4,3

5,2

4,5
3ai8
42

42

363
280/375
450
50-350
1/6,5
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